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武汉市第二十四届职业技能大赛
智能网联汽车技术赛项技术文件

智能网联汽车技术项目技术专家组编制

（承办单位公章）
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武汉市第二十四届职业技能大赛
智能网联汽车技术赛项技术文件

����技术描述
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本赛项围绕智能网联汽车技术发展与创新，结合国家与行业

标准，基于智能网联汽车整车辅助研发、智能网联汽车系统（部

件）辅助研发、智能网联汽车生产制造、智能网联汽车营运服务

等岗位，要求针对智能网联汽车装调方案设计、智能网联汽车部

件装配与调整、智能网联汽车参数调整与优化、智能网联汽车性

能检测与分析、智能网联汽车故障诊断与排除等典型工作任务，

开展智能网联汽车传感器通信、智能网联汽车目标跟踪检测、计

算平台安装与系统标定、规控算法仿真测试等比赛内容。
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重点考查参赛选手对智能网联汽车控制逻辑的理解程度，考

查智能网联汽车智能装备调试、功能测试、故障排除、虚拟仿真

和道路测试等应用实践能力，考查作业过程中熟练查阅技术资料、

规范使用工量具和仪器设备、准确测量技术参数和判断故障点能

力，以及选手团队合作、安全生产、组织管理、现场问题的分析

与处理等综合职业能力。
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具备智能网联汽车系统（部件）进行性能检测、安装、调试

与标定，对执行机构相关参数的调试、设定与读取；进行整车智

能传感器、总线、线束和通信等系统的故障诊断与排除的能力。

能在仿真环境中设计并搭建仿真道路地图、仿真测试场景、参数

配置与调整，进行智能网联汽车虚拟仿真测试；能对平台的环境

感知、组合导航、线控底盘、计算平台等功能测试确认，通过高

精地图录制、编辑道路测试验证交通信号灯识别，主动避障等自

动驾驶功能。

����裁判组

此赛项裁判组设裁判长 �� 人，加密和解密裁判 �� 人，现场裁

判每个工位 �� 人，评分裁判 �� 人。具体要求与分工如下：

（��）检录工作人员负责对参赛选手进行点名登记、身份核

对等工作。检录工作由赛项承办院校工作人员承担。

（��）裁判组实行�³裁判长负责制�´，全面负责赛项的裁判管

理工作并处理比赛中出现的争议问题。负责组织比赛，对竞赛模

块的试题与评分标准认真领会并向裁判培训解释。

（��）裁判报到后实行封闭管理。每天比赛前 �� 小时通过抽

签方式，初步确定裁判执裁工位，裁判不能执裁同省参赛队。

（��）裁判员根据比赛需要分为加密裁判、现场裁判、评分

裁判。

加密裁判：负责组织参赛选手抽签，对参赛队信息、抽签号
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等进行加密；各赛项加密裁判由赛区执委会根据赛项要求确定。

同一赛项的加密裁判来自不同单位，且不得参与评分、统分和核

分工作。

现场裁判：按规定做好赛场记录，维护赛场纪律，评判参赛

选手的现场作业情况。

评分裁判：负责对参赛选手的报告单按赛项评分标准进行评

定，并负责核分和统分工作。

（��）监督组对裁判组的工作进行全程监督，并对竞赛成绩

抽检复核；仲裁组负责接受由参赛队领队提出的对裁判结果的申

诉，组织复议并及时反馈复议结果。

成立由检录组、裁判组、监督组和仲裁组组成的成绩管理组

织机构。要求裁判人员来自智能网联汽车相关企业、非参赛单位、

非赛项合作企业，从事智能网联汽车技术、新能源汽车技术、汽

车检测与维修技术、汽车智能技术等相关专业教学、科研和工程

技术人员。

����竞赛试题
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本竞赛包括应知和应会两部分，应知（理论知识）低于 ����

分（百分制）不能进入应会（实际操作），应知（理论知识）要

记入最终的成绩。

应会（实际操作）分为智能网联汽车装调与故障排除和智能
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网联汽车驾驶系统仿真测试两个部分。比赛采用百分制��总分为

������ 分，具体如下表：
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������模块 �$：理论考A�

根据武汉市第二十四届职业技能大赛文件精神，参赛选手在

掌握技能同时，应该强化专业理论知识。该部分考核内容主要围

绕智能网联汽车技术相关知识。

������ 模块 �%��智6)网联汽车装调与故障�¾除

对整车进行传感器的安装、调试及多传感器联合标定；按照

要求进行线控底盘的横向运动、纵向运动、转向灯等功能测试；

根据传感器协议对传感器进行数据解析；对车辆三电系统进行故

障诊断和排除。

������模块 �&��智6)网联汽车驾驶系统仿真"wA�

根据测试用例配置动态场景中的传感器参数、干扰模型参数；

修改自动驾驶算法，执行各类目标识别及避障、绕障等功能的算

法验证，获取相关数据；按照要求进行硬件在环仿真测试，并修

改自动驾驶评价算法，撰写测试报告。
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比赛采用百分制��总分为 ������ 分。其中：�³理论考试�´成绩占总

分数的 ������ ；�³智能网联汽车装调与故障排除�´成绩占总分数

������ ���³智能网联汽车驾驶系统仿真测试�´成绩占总分数的 ������ 。

������ @ð�2 标准

����制订原则

赛项成绩评定标准以�³公平、公正、公开、独立、透明�´为原

则，赛项最终得分按百分制计算。

����考核要点

������在完成工作任务的过程中，因操作不当导致人身或设备

安全事故，取消比赛资格。

������损坏赛场提供的设备，污染赛场环境等不符合职业规范

的行为扣 �� 分。

������在竞赛时段，参赛选手有不服从裁判，扰乱赛场秩序、

有作弊行为的取消参赛队成绩。

����配分规则

各竞赛模块配分规则
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